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1 - Généralités e-Diag
DIVA est un logiciel de supervision d'un parc machines dédié a la maintenance. Il traite les informations
collectées de maniére périodique (« Off Line ») ou/et en continu (« On Line »). Ces informations peuvent étre des
mesures de vibration, des résultats d'analyses d'huile ou des paramétres du procede.

Les informations nécessaires a I'application proviennent d’'une part d’'une base de données décrivant, l'usine, les
ateliers, les emplacements , les points de mesure, le type de mesure a effectuer et les seuils de contréle
("architecture de cette base est donnée en annexe) . Elles proviennent d’autre part des mesures effectuées sur

les machines (au cours de rondes) a 'aide d’un collecteur : Le Movipack

Démarche pour effectuer une mesure

1
Chargement de la ronde
PC = MOVIPACHK

-

2
Realisation de la ronde

3
Dechargement de la ronde
MOWVIPACK = PC
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Qu’est ce qu’une ronde
La RONDE est le nom donné au
circuit suivi par le technicien de
maintenance qui passe d'une
machine a 'autre pour effectuer
la prise de mesures par le
collecteur. Chaque point de
mesure comporte un
paramétrage qui lui est propre, et
donné depuis la base e-Diag.
Création d’une ronde

On choisit les
emplacements (machines) &
intégrer dans la ronde, Tous les
points de mesure préalablement
définis et les mesures associees
seront systématiqguement intégrés.
Voir documentation du logiciel.
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2 -1 Lancement du logiciel eDiag
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2-2 Visualisation / Définition des points de mesures
(MONITORING)

£2 eDiag v2.2 - 01dB CMS Software
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2-2 Visualisation des équipements, des points de mesure et des
parametres suivis. (MONITORING)

£ eDiag v2.2 - 01dB CMS Software

Base Edition Bibliothégques Acquisition Surveilance  Aide  Fengtre

Déf. Monitoring
Yues Monitoring

Synop. Emplacement
Synop. Equipement

Acceés rapide
Info. Contrble

2 || 1 [initialisation]#44 -Motopompe

Parc des Equipements
[Base:BL1 - User:BL1 - Session:242]
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Type Abrége Morm

Sp2-200  Sp 2 -200 Hz
Spz-2000  Sp-2Hz-2 kHz
Sp-2-20k  Sp-2 Hz-20 kHz

Filtrage de I'arbre
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Liste des signaus du
point de mesure courant

Arborescence parc machine
» emplacements et éguipements
» EqUipement courant (sélectionne)
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Liste des points de mesure de
I'équipement courant ...

(Le point courant est celui
selectionne)

M1 Mz Lieu (abg) Direction  Orient,
1 1 H ooan J
1 1CA it 0000
1 1CA R 0000
1 1CA it 0000

MG Acc NG Acceleration
DEF Defaut Roulement
FO FO Balourd

2 F0 2 FO Lignage

3 FO 3 FO Lignage

Liste des parameétres du
point de mesure courant ...
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2-2 Visualisation des équipements, des points de mesure et des
parametres suivis. (MONITORING)

Sur cet exemple, il a été défini cing points de mesure

=eél, Etat Dual Abrégé Marm M1 Mz Lieu (aba) Direction  Orient.
Vit Rok Vit Rok 1 1 H oooo
Pl fAx P1 A Mok 1 1CA & oooo
Pz RH PZ RH Ppe 1 1CA R oooo
P2 fx P2 fx Ppe 1 1CA & oooa
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La couleur jaune signale le
dépassement du seuil d’alarme .

1 Accés rapide
mm.s-1
Abs. Evaol. Réf. Stat.  Préw.

La couleur rouge signale le
deépassement du seuil de danger .

Date prévisionelle

Alarme | Froprigtéz |

Haut =| Evolution T-11 30
Les seuils sont visibles et s ____] e M

al+1.2 Statistique[ 1.5

modifiables par la fenétre « acces AL-0 eyl

5 , 5 OG-0 (+ Danger
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3 - Chargement de ronde ou d'itinéraire

Le chargement d'une ronde consiste a tfransmettre au collecteur
toutes les données concernant les mesures a effectuer.

Pour charger une ronde, il est nécessaire que celle-ci soit déja
définie.

Relier le calculateur au collecteur a I'aide du cordon de ligison série. Ce
cordon doit étre enfiché dans le connecteur série du PC et dans le
connecteur RS 232 du Movipack.




3 - Chargement de ronde ou d'itinéraire

I ]
Mettre sous tension le collecteur en appuyant sur la touche [O puis entrer dans le module collecte avec

I'icone ﬂ E

Acceder a I'écran de chargement avec la fonction depuis I'ecran liste des itinéraires,

Attendre la synchronisation




3 - Chargement de ronde ou d'itinéraire

i Collecte de données - Of

Collecteurs NO Serie Rondes i charger Description
11273 J ~ 5 pts; 13 paramétres + 14 siu;J
Movilogz (FR) r
[ ro#126 9 pks: 19 paramétres + 45 signaux
[ MNOEFPLP 9 pks: 19 paramétres + 45 signaux
-
-

=
[ Fichier ZPC

[ -

PDFt|COM1 j Q Rondes a décharger

[ EFfacer ronde auto,
[ Maj date/heure autao,

o/

ROMDEPLP

aukeur BL1

“esc |

Aprés le transfert, quitter le module de chargement par e .

i~ ankanr
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3 - Déchargement de ronde ou d'itinéraire

£ Collecte de données - |

Collecteurs NO Serie Rondes a charger Description
11273 J v 5 pts: 13 paramétres + 14 siu;J
Movilogz (FR) -
[ ro#126 9 pks: 19 paramétres + 45 signaux
[ MNDEPLP 9 pks: 19 paramétres + 45 signaux
-
-
-
-
I~ =)
[ Fichier ZPC ﬁ
o~ B
e
. Port |COM1 ﬂ Q Rondes a déecharger Date Heure de chargement
[ Effar [ S8 27/05/2006 09:04:06 J
N M
- Sukeur BL1
Zapkeur
Zonneckeur
Moke

i‘
Aprés le transfert, quitter le module de chargement par b
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4 - Comment effectuer une ronde

Sélection de la ronde

ITINERAIRES

CT7

CAB1

U3#231

CTRONDEX.

SPIGNONS

S8221 12

s

RDSUD7

Points : Mémoire :

A FAIRE
A FAIRE
EN COURS
EH CODURS
EFFECTUERS
EFFECTUE
EFFECTUE
EH COURS

3132 Ko

1%= colonne: nom de litinéraire.

25 colonne: état de litinéraire.

Cet écran permet de sélectionner un itinéraire dans une liste,

La sélection s'effectue au moyen des touches curseurs b SMid et b 04

P!

A FAIRE: aucune mesure n'a ete faite sur cat itinéraire.
EN COURS: des mesures ont été faites, mais pas toutes.
EFFECTUE: toutes les mesures de |'itinéraire sont faites.

puis on valide avec la touche

gt . . .
=0l cette icone permet d'obtenir la liste des itinéraires qui ne sont pas effectues.




4 - Comment effectuer une ronde

Ecran « Point de mesure »

N® du point /
Nombre total

Indic '-'JtE‘UI de mesure

;:y;g.’nuerall
Sp-2 Hz-288 Hz

E_lste des I’r'IEELHE‘S_J Sp-2 Hz-2 kHz
s EEEHEE

Identification du 1 1.ﬂ:rle

point courant

(Itinéraire, Site, 22 1 ;1.5 2 voies 1

Groupe, Machine, 5 DEHO

Point)
g ff Bench Date de mesure W
- ~__| Bearing 1 24-86-2

Type d'entrée et —TEPE Accélération Jf ~

pammetle mesure f Acc. Overall 0K Etat\des_ mesures :

0K 11: .+ a faire

0K 11:24:86 QK : pas d'alarme
OK 11:24:18 AL ou DG : alarme.
WEFERRE <-| Heure de mesure

NA : Non accessible *

g & ©

Passage au
point
Lancement précedent
S RIS Mesure ‘SUR le v
en systeme
automatique

N




5 - Analyse des mesures
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5 - Analyse des mesures

g [RMS] : Motopampe PT RY Mat Sp 2 -200 Hz 27/05/2006 15:17:16
0.005 S
f
u I pl [
0.00275 -
0.0025
0.007125 S
04

Analyse spectrale

Hz

Paru: machineiplp 2006WMWotopompe
P1 R Mot-CA-R-0000
2705/2006 151716 - 0-200Hz - g - 801 Pt=

Motopompe P1 RY Mot Sp 2 -200 Hz 2710
fOvitRat 25Hz

p0:FO Balourd 25Hz [+/- 0.5Hz]

il 2 FO Lignage S0Hz [+/- 0.5Hz]

2.3 FO Lignage ¥5Hz [+/- 0.5Hz]




5 - Analyse des mesures

Superposition de courbes

VES TR &< PERH P2 Ax VitRat
FET!

FET  FFT _ FFT

Sp 2 -200 Hz

Sp-2Hz-2 kHz |_= annuler sélection courante
Sp-2 Hz-20 kHz F -
spectre vit.2-200h: HPErRosEr ! .
Ajouker T, T-1, T réf,
j Spectre 30 Dates sélectionnées
[~ Concaténation ? Concaténation - ':'IJ-I: A
Gabarits  * Point ¢ ' i
Anarts il Calculer post-traitements,., »
] SAN
[ Imporker signal... »
iy
Supprimer

Choisir la bande de fréquence
et un clic droit sur la souris permet
De s¢lectionner la superposition desirée
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